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Fig. G / Abb. G / Puc. G / 3x. G
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(@ Termostato ambiente o altro interruttore di consenso
per la valvola motorizzata.
Room thermostat or other enabling switch for the motorized
valve.
Termostato ambiente u otro interruptor de consenti-
miento para la valvula motorizada.
Thermostat d'ambiance ou autre interrupteur d'autorisation
pour le robinet motorisé.
Raumthermostat oder anderer Schalter fiir die Frei-
gabe des motorisch betriebenen Ventils.
Termostato ambiente ou outro interruptor de habilitagao
para a vélvula motorizada.
KoMHaTHbIih TepMoperynsaTop Unu Apyroii BbiknouaTenb
paspelLeHuns AnA MOTOPU30BaHHOTO KNanaHa.
OepuooTATNG XWPOU N GAAOG auTOMATOG dLAKOTTNG
eAEyxou, yla tn Bava e oepPOUOTED.

(@ Utilizzatore/User/Utilizador/Utilisateur/Verbraucher
Utilizador/Monb3oBatenb/AldTagn xprong

® Contatto ausiliario/Auxiliary contact
Contacto auxiliar/Contact auxiliaire
Hilfskontakt/Contato auxiliar
BcnomoratenbHblii KOHTaKT/BononTikr enagr

@ Ponte elettrico/Electrical bridge/Puente eléctrico
Pont électrique/Elektrische Briicke (Jumper)/Ponte
elétrica/anekTpuueckuint MocT/BpayUKUKAWTHAPAG
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(@ Termostato ambiente o altro interruttore di consenso
per la valvola motorizzata.
Room thermostat or other enabling switch for the motor-
ised valve.
Termostato de ambiente u otro interruptor de consen-
so para la valvula motorizada.
Thermostat ambiant ou autre interrupteur d'autorisation
pour la vanne motorisée.
Raumthermostat oder anderer Schalter fiir die
Freigabe des motorisch betriebenen Ventils.
Termostato ambiente ou outro interruptor de habilitagao
para a vélvula motorizada.
KoMHaTHbIih TepMoperynsaTop Unu Apyroii BbiknouaTenb
[ANA MOTOPU30BaHHOTO KNanaHa.
OepuooTATNG XWPOU N GAAOG auTOMATOG dLAKOTTNG
eAEyxou, yla tn Bava e oepPOUOTED.

@ Utilizzatore/User/Consumidor/Utilisateur/Verbraucher
Utilizador/Motpe6utens/Awdtagn xprong

® Contatto ausiliario/Auxiliary contact
Contacto auxiliar/Contact auxiliaire
Hilfskontakt/Contacto auxiliar
BcnomoratenbHblii KOHTaKT/BononTikr enagr

@ Ponte elettrico/Electrical jumper/Puente eléctrico
Pont électrique/Elektrische Briicke (Jumper)/Ponte
elétrica/anekTpuueckuint MocT/BpayUKUKAWTHPAG
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Size 1/2" 3/4” 1"
DN mm 15 20 25
A mm 113 116 120
B mm 46 46 46
C mm 98 117 135
D 1/2" 3/4" 1"
E mm 53 62 72
F mm 64 80 92
G mm 36 43 50
C1 mm 87 104 120
D1 mm 15 22 28
E1 mm 53 55 64
C2 mm 64 73 88
E2 mm 36 38 47
Size 1"1/4 1"1/2 2"
DN mm 32 40 50
A mm 152 166 173
B mm 64 64 64
C mm 151 168 204
D 1"1/4 1"1/2 2"
E mm 86 96 117
F mm 103 120 150
G mm 62 72 90
C1 mm 131 150 180
D1 mm 35 42 54
E1 mm 76 87 105
C2 mm 101 112 132
E2 mm 59 65 82
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Size 12" 34 1" 1"1/4 1"M72 2"

DN mm__ 15 20 25 32 40 50

A mm 113 116 120 152 166 173

B mm 46 46 46 64 64 64
C mm 98 117 135 151 168 204
D LA N VS W V'

C1 mm 87 104 120 131 150 180

D1 mm 15 22 28 35 42 54

C2 mm 64 73 88 101 112 132
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Size (C) 34" 1"
DN mm 20 25
A mm 116 120
D mm 49-61 53-65

B mm 117 129
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Size (C) 34" 1

DN mm 20 25

A mm 116 120

D mm 190 - 210 190 - 210
B mm 117 129
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Size (C) 34" 1"
DN mm 20 25
A mm 116 120
D mm 85-100 90-110
B mm 117 129
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Impianti di riscaldamento modulari
Modular heating systems

Instalaci de calefa modulares
Installations de chauffage modulaires
Modulare Heizanlagen

Instalagdes modulares de aquecimento
MopynbHble oTonuTENbHBIE CUCTEMDI
Eykataotdoelq B¢ppavong apBpwtng doung

L
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Regolazione temperatura bollitore

Boiler temperature adjustment

Regulacion de la temperatura del hervidor
Réglage température chauffe-eau

Einstellung der Temperatur (Kombispeicher)
Regulagem temperatura aquecedor
PerynupoBka Temnepartypbl koTia

PUBuIon Beppokpaciaq Unotkep
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Valvola a sfera motorizzata

Serie di valvole:

— 2 vie On-0ff

— 3vie deviatrice

— 4 vie telescopica (con passaggio di by-pass accoppiabile a
una valvola di by-pass differenziale - opzionale).

E adatta per impianti di riscaldamento a zone, impianti ad

energie alternative, impianti di irrigazione automatica, impianti

generici con fluidi caldi e freddi non chimicamente aggressivi 0

esplosivi. Il servomotore nelle misure 1/2" - 1" & dotato di indi-

catore “valvola aperta” o “flusso deviato” (Figure A, B e C), nelle

misure 1”1/4 - 2" & di tipo stagno e dotato di spia luminosa che

segnala “valvola aperta” nei modelli a 2 vie, “flusso deviato” nei

modelli a 3 vie.

E prowisto inoltre di un contatto libero in uscita per consenso di

una caldaia, di un contatore, di un circolatore o di un utilizzatore

generico alimentato da 6 a 230 V.

Dati tecnici servomotore

Alimentazione: 230V /50 Hz

24 Vac (solo 1/2"-1")
Assorbimento: 4 VA
Grado di protezione: IP 55 = /P50 DD &

Classe di isolamento: Il
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Coppia massima: 1/2"-1": 14,5 Nm (230 V) - 12,5 Nm (24V)
1"1/4-2": 28Nm (230 V)
Angolo di rotazione: 90° (2 vie) - 180° (3 vie)
90/270° (4 vie)
Tempo di manovra: 60 sec (2 vie) - 120 sec (3 vie)
60/180 sec (4 vie)
Contatto ausiliario: 1/2"-1" 1-libero5 A, 230 V (on/off)
1"1/4-2" 1 - libero 6 A, 230 V (on/off)
Temperatura d'esercizio: da 0 °C a 50 °C
Indicatore: valvola aperta (2 vie) - flusso deviato (3 vie/4 vie)
Frequenza manovra continuativa: 1/5 min. (2 vie)
1/10 min. (3 vie - 4 vie)

Dati tecnici valvola

Corpo in ottone: ST UNIEN 12165 CW617N nichelato
Sfera in ottone: ST UNIEN 12165 CW617N cromata
Limiti di funzionamento: da -40 °C a 100 °C (fluido circolante)
Pressione di esercizio: PN 40

Pressione differenziale: massima 6 bar

Tenuta sede sfera: PTFE
Tenuta asta di manovra: HNBR
Guarnizioni codoli: Fibra sintetica (Fasit)

Nota: Nel modello 3 vie & garantito il passaggio del fluido
durante le operazioni di manovra.
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Montaggio

Le operazioni qui descritte devono essere eseguite da personale
tecnico qualificato e nel rispetto delle norme tecniche vigenti.
Con I'ausilio di una chiave fissa, far compiere una rotazione
completa all'asta di manovra della valvola.

Verificare ed eventualmente allineare il giunto metallico, in
uscita dal servomotore, con I'asta di manovra della valvo-
la (Fig. D). Inserire il servomatore sul corpo valvola (Fig. E)
spingendolo fino a battuta (ghiera esagonale completamente
coperta dal servomotore).

Innestare la copiglia di bloccaggio @ (Fig. F).

Importante:

— Verificare che il servomotore sia perpendicolare alla valvola.

— Qve sia possibile & da preferire I'installazione con il motore
verticale sopra la valvola a sfera

— Lindicatore della direzione del flusso installato sulla valvola
4 vie deve sempre essere orientato nella stessa direzione
del flusso di mandata dell'impianto al momento dell'instal-
lazione del motore (Fig. L).

— Se si installa la valvola di by-pass differenziale (opzionale)
la valvola a 4 vie deve prevedere una mandata ed un ritorno
come in Fig. M.

Nel caso di collettori orizzontali a barra & preferibile collo-
care il collettore di mandata al di sopra di quello di ritorno.
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— |l motore pud essere installato sia con l'uscita cavi a destra
che a sinistra rispetto alla valvola senza alterare la funzio-
nalita del microinterruttore (Fig. M).

Schemi elettrici di collegamento

Schema elettrico di collegamento con utilizzatore
U alimentato a 230 V (1/2"-1": 5 A max; 1"1/4-2": 6 A
max) attraverso il motore della valvola, 1/2"-1" (Fig. P);
1"1/4-2" (Fig. S).

Schema elettrico di collegamento con utilizzatore U
con alimentazione indipendente (max 230 V; 1/2"-1":5A
(Fig.Q); 1"1/4-2"6 A) (Fig. T).

Dati dimensionali - pagina 12:17.

Sostituzione servomotori serie precedente con

servomotore per valvole 1/2"-1"

— Allentare le due viti A presenti ai lati del servomotore
(Fig. N).

— Sfilare il servomotore.
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Con I'ausilio di una chiave fissa, far compiere una rotazione
completa all’asta di manovra della valvola.
Verificare ed eventualmente allineare il giunto metallico, in
uscita dal servomotore, con I'asta di manovra della valvola
(Fig. D).

— Inserire il nuovo servomotore e bloccarlo utilizzando le due
viti A recuperate dal servomotore sostituito (Fig. 0).

— Per collegamento elettrico vedi Fig. R.

Sostituzione servomotori 1/2” - 1" con modello

1"1/4 - 2"
— Sfilare la copiglia di bloccaggio e il servomotore.
Con I'ausilio di una chiave fissa, far compiere una rotazio-
ne completa all‘asta di manovra della valvola.
Verificare ed eventualmente allineare il giunto metallico, in
uscita dal servomotore, con I'asta di manovra della valvola
(Fig. D).

— Inserire il nuovo servomotore come indicato al paragrafo
“Montaggio”.

— Per collegamento elettrico vedi Fig. U.

28



Allineamento sfera valvola - servomotore
— La non completa chiusura della valvola dovuta ad un ecces-
sivo anticipo nella fasatura del servomotore puo essere
corretta ruotando I'intero corpo del servomotore.

— Dopo aver allentato la ghiera x (Fig. H) e ruotato di 180°
|'adattatore y (posizione standard come in Fig. G, posizione
regolabile come in Fig. I) allineare la sfera al corpo valvola
agendo sull'asta di manovra z quindi inserire il servomotore
fasando correttamente |'adattatore.

Bloccare quest’ultimo nella posizione raggiunta serrando la
ghiera x.

Attenzione!

E possibile procedere alla sostituzione dell'asta di manovra
della valvola 2 vie e relativi o-ring, ad impianto funzionante,
seguendo la procedura illustrata nelle istruzioni a corredo del
ricambio.

Perdite di carico - pagina 18:21.

Alcuni esempi di installazione - pagina 22.
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Motorized ball valve

Valve series:

— 2-way On-Off

— 3-way diverter

— 4-way telescopic (with bypass that can be coupled to a dif-
ferential bypass - optional).

It is suitable for zone heating systems, alternative energy

systems, automatic watering systems, generic systems with

not chemically aggressive or explosive hot and cold fluids. The

servomotor measuring 1/2” - 1" is fitted with “open valve” or “

diverted flow" indicator (Figures A, B e C), measuring 1”1/4 - 2"

and is watertight, fitted with a warning light that signals “open

valve” in the 2-way model, “diverted flow" in the 3-way model.

There is also a free output contact to enable a boiler, counter,

a circulator or a generic use powered from 6 to 230 V.

Servomotor technical data

Power supply: 230V /50 Hz
24 Vac (only 1/2"-1")
Input: 4 VA

Degree of protection:  IP 55 ﬁ / IP50 GD g

Insulation class: I
Max torque: 1/2"-1": 145 Nm (230 V) - 12,5 Nm (24V)
1"1/4-2": 28Nm (230 V)
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Rotation angle: 90° (2 way) - 180° (3 way)
90/270° (4 way)

Rotation time: 60 sec (2 way) - 120 sec (3 way)
60/180 sec (4 way)
Auxiliary contact: 1/2"-1"  1-free 5A, 230V (on/off)

1"1/4-2" 1 -free 6 A, 230 V (on/off)
Operating temperature: from 0 °C to 50 °C
Indicator: open valve (2-way) - diverted flow (3-way/4-way)
Continuous manoeuvre frequency: 1/5 min. (2 way)
1/10 min. (3 way - 4 way)

Valve technical data

Brass body: ST UNI EN 12165 CW617N nickel-plated

Brass sphere ST UNIEN 12165 CW617N
chrome-plated

Operating limits: from -40 °C to 100 °C (circulating fluid)

Operating pressure: PN 40

Differential pressure: max 6 bar

Sphere housing seal: PTFE

Rod seal: HNBR

Shank seal gaskets: Synthetic fibre (Fasit)

Note: The flowing of fluid is guaranteed during the manoeuvre
operations in the 3-way model.
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Assembly

The operations described herein must be performed by quali-
fied technical personnel and in compliance with current tech-
nical standards. Use a wrench to perform one complete turn
of the manoeuvre rod of the valve. Check and if necessary
align the metallic joint at the outlet of the servomotor with
the manoeuvre rod of the valve (Fig. D). Insert the servomotor
on the valve body (Fig. E) and push it all the way down (hex-
agonal ring nut completely covered by servomotor).

Insert the locking split pin @ (Fig. F).

Important:

— Check that the servomotor is perpendicular to the valve.

— Whenever possible, it is preferable to install the motor
vertically atop the ball valve

— The flow direction indicator installed on the 4-way valve
must always point in the same direction as the delivery
flow of the system at the moment of motor installation
(Fig. L).

— If a differential bypass valve (optional) is installed, the
4-way valve must include delivery and return (Fig. M).
If horizontal bar manifolds are used, it is preferable to
locate the flow manifold above the return manifold.
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— The motor can be installed with the cable outlet either on
the right or left with respect to the valve, without altering
the operation of the micro-switch (Fig. M).

Electrical connection diagrams

Electrical connection diagram with user U powered at
230 V (1/2"-1": 5 A max; 1"1/4-2": 6 A max) through the
valve motor, 1/2"-1" (Fig. P); 1"1/8-2" (Fig. S).

Electrical connection diagram with user U with inde-

pendent power supply (max 230 V; 1/2"- 1" 5 A (Fig. Q);
1"1/4-2" 6 A) (Fig. T).

Dimensional data - page 12:17.
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Replacement of previous series servomotors with

valve servomotor 1/2"-1"

— Loosen the two screws A on the sides of the servomotor
(Fig. N).

— Remove the servomotor. Use a wrench to perform one com-
plete turn of the manoeuvre rod of the valve.
Check and if necessary align the metallic joint at the outlet
of the servomotor with the manoeuvre rod of the valve
(Fig. D).

— Insert the new servomotor and lock it with the two screws
A taken from the replaced servomotor (Fig. Q).

— For the electrical connection see Fig. R.

Replacement of servomeotors measuring 1/2” - 1"

with model 1"1/4 - 2"

— Remove the locking split pin and the servomotor.
Use a fixed wrench to perform one complete turn of the
manoeuvre rod of the valve.
Check and if necessary align the metallic joint at the outlet
of the servomotor with the manoeuvre rod of the valve
(Fig. D).

— Insert the new servomotor as described in the paragraph
entitled “Assembly”.

— For the electrical connection, see Fig. U.
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Alignment of ball valve - servomotor

- Incomplete closure of the valve due to excessively early
phasing of the servo-motor can be corrected by turning the
entire body of the servo-mator.

- After loosening ring nut x (Fig. H) and turning adaptor y
180° (standard position as in Fig. G, adjustable position as
in Fig. 1), align the ball with the valve body using manoeu-
vre rod z. Then insert the servo-motor, correctly phasing
the adaptor.

Block the latter in the position reached by tightening ring
nut x.

Warning!

It is possible to replace the manoeuvre rod of the 2-way valve
and related O-rings, when the system is in operation, by fol-
lowing the procedure outlined in the instructions provided
with the spare part.

Pressure drops - page 18:21.

Some examples of installation - page 22.
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Valvula de esfera motorizada

Serie de vélvulas:

— 2 vias On-Off

— 3vias desviadora

— 4 vias telescopica (con paso de by-pass acoplable a una
valvula de by-pass diferencial - opcional).

Es adecuada para instalaciones de calefaccion de zonas, ins-

talaciones de energfas alternativas, instalaciones de irrigacion

automatica, instalaciones genéricas con fluidos calientes no

agresivos 0 explosivos quimicamente. El servomator, en las

medidas de 1/2” - 1", posee un indicador “valvula abierta” o

“flujo desviado” (Fig. A, By C); en las medidas 1"1/4 - 2" es

de tipo estanco y equipado con indicador luminoso que sefiala

“valvula abierta” en los modelos de 2 vias y “flujo desviado”

en los modelos de 3 vias.

Ademés, esté provisto de un contacto libre en salida para con-

sentimiento de una caldera, de un contactor, de un circulador y

o de un utilizador genérico alimentado de 6 a 230 V.

Datos técnicos del servomotor
Tension de alimentacion: 230V /50 Hz

24 Vac (s6lo 1/2" - 1")
Absorcion: 4 VA

Grado de proteccion: IP 55 ﬁ / IP50 %jD @
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Clase de aislamiento: |l
Par motor: 1/2"-1":145Nm (230 V)- 125 Nm (24V)
1"1/4-2": 28Nm (230 V)
Angulo de rotacién: ~ 90° (2 vias) - 180° (3 vias)
90/270° (4 vias)
Tiempo de maniobra: 60 sec (2 vias) - 120 sec (3 vias)
60/180 sec (4 vias)
Contacto auxiliar: 1/2"-1"  1-libre 5A, 230V (on/off)
1"1/4-2" 1-libre 6 A, 230 V (on/off)
Temp. de ejercicio:  de0°Ca50°C
Indicador: vélvula abierta (2 vias)
flujo desviado (3 vias/4 vias)
Frecuencia maniobra continuativa: 1/5 min. (2 vias)
1/10 min. (3 vias - 4 vias)

Datos técnicos de la valvula

Cuerpo de latén: ST UNI EN 12165 CW617N niquelado
Esfera de laton: ST UNIEN 12165 CW617N cromada

Limites de funcionamiento: de -40 °C a 100 °C (fluido circulante)
Presion de ejercicio: PN 40

Presion diferencial: maxima 6 bar

Junta asiento esfera: PTFE
Junta vastago de maniobra: HNBR
Juntas espigas: Fibra sintética (Fasit)
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Nota: en el modelo de 3 vias queda garantizado el paso del
fluido durante las operaciones de maniobra.

Montaje

Las operaciones aqui descritas deben ser efectuadas por
personal técnico cualificado respetando las normas técnicas
vigentes. Con la ayuda de una llave fija, realizar una rotacion
completa del vastago de maniobra de la vélvula.

Comprobar y si es necesario alinear la junta metdlica, en sali-
da del servomotor, con el vastago de maniobra de la valvula
(Fig. D). Introducir el servomotor en el cuerpo de la vélvula
(Fig. E) empujéndolo hasta el tope (abrazadera hexagonal com-
pletamente cubierta por el servomotor).

Acoplar el clip del bloqueo (@ (Fig. F).

Importante:

— Comprobar que el servomotor esté perpendicular con la
vélvula.

— Si es posible es preferible la instalacion con el motor verti-
cal encima de la valvula de esfera.

— El indicador de la direccién del flujo instalado en la val-
vula de 4 vias debe estar siempre orientado en la misma
direccion que el flujo de impulsién de la instalacion en el
momento de la instalacion del motor (Fig. L).
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— Si se instala la valvula de by-pass diferencial (opcional) la
valvula de 4 vias debe prever una impulsién y un retorno
(Fig. M).

En caso de colectores horizontales de barra es preferible
colocar el colector de impulsién encima del de retorno.

— EI motor puede instalarse tanto con la salida de cables a la
derecha como a la izquierda respecto a la valvula sin alterar
las funciones del microinterruptor (Fig. M).

Esquemas eléctricos de conexion

Esquema eléctrico de conexidn con utilizador U alimen-
tado a 230V (1/2"-1": 5 A max; 1"1/4-2"; 6 A max) a través
del motor de la valvula, 1/2"-1" (Fig. P); 1"1/4-2" (Fig. S).
Esquema eléctrico de conexion con utilizador U con

alimentacion independiente (max 230 V; 1/2"-1": 5 A
(Fig. Q); 1"1/4-2"6 A) (Fig. T).

Datos dimensionales - pagina 12-17.
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Sustitucion de servomotores de serie previa con

servomotor para valvulas 1/2” -

— Aflojar los dos tornillos A presentes en los lados del servo-
motor (Fig. N).

— Sacar el servomotor. Con la ayuda de una llave fija, realizar
una rotacion completa del vastago de maniobra de la vélvula.
Comprobar y si es necesario alinear la junta metalica, en
salida del servomotor, con el vastago de maniobra de la
vélvula (Fig. D).

— Introducir el nuevo servomotor y bloquearlo utilizando los
dos tornillos A guardados del servomotor sustituido (Fig. O).

— Para la conexién eléctrica véase la figura R.

Sustitucion servomotores 1/2"- 1"

con modelo 1"1/4 - 2"

— Extraiga el pasador partido de blogueo y el servomotor.
Con la ayuda de una llave fija, realice una rotacién comple-
ta del vastago de maniobra de la valvula.
Compruebe y si es necesario alinee la junta metdlica, en
la salida del servomotor, con el vastago de maniobra de la
valvula (Fig. D).

— Introduzca el nuevo servomotor de la manera indicada en el
apartado “Montaje”.

— Para la conexién eléctrica véase la Fig. U.
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Alineacion esfera de la valvula - servomotor

— El cierre incompleto de la valvula debido a un anticipo exce-
sivo en el arranque del servomotor puede corregirse girando
el cuerpo entero del servomotor.

— Tras aflojar el anillo x (Fig. H) y girar 180° el adaptador y
(posicion estandar como en la Fig. G, posicion regulable
como en la Fig. 1), alinee la esfera con el cuerpo de la vélvu-
la utilizando el vastago de maniobra z; a continuacion intro-
duzca el servomotor regulando correctamente el adaptador.
Bloquee este Ultimo en la posicién alcanzada apretando el
anillo x.

jAtencion!
Se puede efectuar la sustitucién del vastago de maniobra de
la valvula de 2 vias y los relativos o-rings, con la instalacién

en funcionamiento, siguiendo el procedimiento ilustrado en las
instrucciones que se adjuntan con el recambio.

Pérdidas de carga - pagina 18-21.

Algunos ejemplos de instalacion - pagina 22.
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Vanne motorisée a boisseau sphérique

Type de vanne:

— 2 voies On-0ff

— 3 voies directionnelle

— 4 voies télescopique (avec passage dévié a coupler a une
soupape différentielle - en option).

Cet article est adapté pour les installations de chauffage a zo-

nes, les installations a énergies alternatives, les installations

d'arrosage automatique, les installations génériques a fluides

chauds et froids non chimiquement agressifs ni explosifs. Le

servomoteur aux mesures 1/2" - 1" est doté d'un indicateur

“vanne ouverte” ou “flux dévié” (Figures A, B et C), est de type

gtanche aux mesures 1”1/4 - 2" et doté d’un témoin lumineux

signalant |'état “vanne ouverte” pour les modeles a 2 voies, et

“flux dévié” pour les modeles a 3 voies.

Il est également équipé d'un contact libre en fin de course pour

I'acquittement d’une chaudiére, d'un compteur, d'un circulateur

ou d'un auxiliaire générique alimenté de 6 a 230 V.

Données techniques servomoteur
Tension d'alimentation: 230V /50 Hz

24 Vac (seulement 1/2" - 1)
Absorption: 4 VA

Degré de protection: P55 ﬁ / IP50 ED Q
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Classe d'isolation: Il

Couple motrice: 1/2"-1":14,5Nm (230 V) - 125 Nm (24V)
1"1/4-2": 28 Nm (230 V)
Angle de rotation: 90° (2 voies) - 180° (3 voies)

90/270° (4 voies)
Temps de manceuvre: 60 sec (2 voies) - 120 sec (3 voies)
60/180 sec (4 voies)
Température de service: de 0 °C a 50 °C
Contact auxiliaire : 1/2"-1" 1-libre 5 A, 230 V (on/off)
1"1/4-2" 1 - libre 6 A, 230 V (on/off)
Indicateur: vanne ouverte (2 voies)
flux dévié (3 voies/4 voies)
Fréquence de manceuvre continue: 1/5 min. (2 voies)
1/10 min. (3 voies - 4 voies)

Données techniques vanne

Corps en laiton : ST UNI EN 12165 CW617N nickelé
Bille en laiton : ST UNI EN 12165 CW617N chromée
Limites de fonctionnement: de -40 °C a 100 °C (fluide circulant)
Pression de fonctionnement : PN 40

Pression différentielle:  maximale 6 bars

Joint du logement de la bille : PTFE

Joint de la tige de manceuvre: HNBR

Garnitures des queues :  Fibre synthétique (Fasit)
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Note : dans les modéles a 3 voies, le passage du fluide est
garanti pendant les opérations de manceuvre.

Montage

Les opérations décrites doivent é&tre confiées a du personnel
technique qualifié et respecter les normes techniques en
vigueur. Au moyen d'une clé fixe, soumettre la tige de manceu-
vre de la vanne a une rotation compléte.

Vérifier et aligner le cas échéant le joint métallique, en sortie
du servomoteur, sur la tige de manceuvre de la vanne (Fig. D).
Insérer le servomoteur sur le corps de la vanne (Fig. E) en le
poussant jusqu'a la butée (bague hexagonale complétement
couverte par le servomoteur).

Introduire la goupille de blocage O (Fig. F).

Important:

— Vérifier que le servomoteur est perpendiculaire a la vanne.

— Dans la mesure du possible, toujours préférer I'installation
avec le moteur vertical situé au-dessus de la vanne a bois-
seau sphérique

— Lindicateur de direction du flux installé sur la vanne 4
voies doit toujours étre orienté dans la direction du flux de
refoulement de I'installation au moment de I'installation du
moteur (Fig. L).
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— En cas d'installation de la soupape de by-pass différentielle
(en option), la vanne a 4 voies doit inclure le circuit de dé-
charge sur le retour (Fig. M).

Dans le cas de collecteurs horizontaux pour plancher, il est
préférable de placer le collecteur de refoulement au-dessus
de celui de retour.

— Le moteur peut &tre installé avec la sortie cables soit a
droite soit a gauche par rapport a la vanne sans modifier le
fonctionnement du micro contact (Fig. M).

Schémas des connexions

Schéma des connexions avec utilisateur U alimenté a 230
V(1/2"-1": 5 A max; 1"1/4-2": 6 A max) a travers le moteur
de vanne, 1/2"-1" (Fig. P); 1"1/4-2" (Fig. S).

Schéma de connexion avec utilisateur U avec alimen-

tation indépendante (max 230 V; 1/2"- 1" 5 A (Fig. Q);
1"1/4-2"6 A) (Fig. 7).

Dimensions - page 12:17.
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Remplacement des servomoteurs de la série pré-

cédente par un servomoteur pour vannes 1/2"- 1"
— Desserrer les deux vis A situées latéralement au servomo-
teur (Fig. N).

— Extraire le servomoteur.
Au moyen d'une clé fixe, soumettre la tige de manceuvre
de la vanne a une rotation compléte. Vérifier et aligner le
cas échéant le joint métallique, en sortie du servomoteur,
sur la tige de manceuvre de la vanne (Fig. D).

— Introduire le nouveau servomoteur et le bloquer avec les
deux vis A récupérées sur le servomoteur remplacé (Fig. O).

— Pour la connexion électrique, consulter la figure R.

Remplacement des servomoteurs 1/2" - 1” par les

modeles 1"1/4 - 2"

— Retirer la goupille de blocage et le servomoteur.
Au moyen d'une clé fixe, soumettre la tige de manceuvre de
la vanne a une rotation complete.
Vérifier et aligner le cas échéant le joint métallique, en
sortie du servomoteur, sur la tige de manceuvre de la vanne
(Fig. D).

— Insérer le nouveau servomoteur comme indiqué au paragra-
phe “Montage”.

— Pour le branchement électrique, voir la Fig. U.
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Alignement sphére de la vanne - servomoteur

— La non complete fermeture de la vanne due a une excessive
anticipation du démarrage du servomoteur peut &tre corri-
gée en tournant tout le corps du servomoteur.

— Apres avoir desserré la bague x (Fig. H) et tourné de 180°
|'adaptateur y (position standard comme a la Fig. G, posi-
tion réglable comme a la Fig. |), aligner la sphére au corps
de la vanne en agissant sur la tige de manceuvre z et insé-
rer le servomoteur en réglant correctement |'adaptateur.
Bloguer ce dernier dans la position atteinte, en serrant la
bague x.

Attention!
Il est possible de remplacer la tige de manceuvre de la vanne
et les joints toriques relatifs, sans interrompre le fonctionne-

ment de I'installation, a condition de respecter la procédure il-
lustrée par les instructions fournies avec la piéce de rechange.

Pertes de charge - page 18-21.

Exemples d’installation - page 22.
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Motorisch betriebenes Kugelventil
Ventile:
— Ventil On-Off, zweiwegig
— Abzweigventil, dreiwegig.
— Teleskopventil, vierwegig (mit einem an ein Bypass-
Differentialventil anzuschlieRenden Bypassdurchfluss - Option).
Geeignet fiir bereichsbegrenzte Heizanlagen; Anlagen mit
Alternativenergie; automatische Bewdsserungsanlagen; allgemeine
Anlagen, die mit heiRen und kalten, chemisch nicht aggressiven oder
explosiven Fluiden betrieben werden. Der Servomotor mit den Mal3en
1/2" - 1" ist mit einer Anzeige “Ventil gedffnet” oder “Durchfluss
umgeleitet” ausgestattet (Abbildungen A, B und C), mit dem MalRen
1"1/4-2" istervom dichten Typ und mit einer Leuchtanzeige , Ventil
geoffnet” bei Modellen mit zwei Wegen und , Durchfluss umgelei-
tet” bei Modellen mit drei \Wegen ausgestattet. Am Ausgang ist er
zudem mit einem freien Kontakt fiir die Freigabe eines Heizkessels,
eines Zahlers, eines Zirkulators oder eines allgemeinen mit 6 V bis
230V eingespeisten Verbrauchers ausgestattet.

Technische Daten - Servomotor
Netzspannung: 230V /50 Hz

24 Vac (nur1/2"-1")
Stromaufnahme: 4 VA

Schutzklasse: IP 55 ﬁ / IP50 %jD @
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Isolierklasse: I

Antriebsmoment: ~ 1/2"-1": 14,5Nm (230 V) - 125 Nm (24V)
1"1/4-2": 28Nm (230 V)

Schwenkwinkel: 90° (2 zweiwegig) - 180° (3 dreiwegig)

90/270° (4 vierwegig)
Schaltzeit: 60 sec (zweiwegig) - 120 sec (dreiwegig)
60/180 sec (vierwegig)
Betriebstemperatur: 0 °C bis 50 °C
Hilfskontakt: 1/2"-1" 1-frei5A, 230V (on/off)
1"1/4-2" 1 -frei6 A, 230 V (on/off)
Anzeige: Ventil offen (2 Wege)

Umgeleiteter Durchfluss (3 Wege/4 Wege)
Frequenz kontinuierliche Bedienung: 1/5 min (2 zweiwegig)
1/10 min (3 dreiwegig - 4 vierwegig)

Technische Daten - Ventil

Messinggeh&use: ST UNIEN 12165 CW617N vernickelt
Messingkugel: ST UNI EN 12165 CW617N verchromt
Betriebsgrenzen: -40 °C bis 100 °C (zirkulierendes Fluid)
Betriebsdruck: PN 40

Differentialdruck: max. 6 bar

Abdichtung Kugelsitz: ~ PTFE
Abdichtung Steuerstange: HNBR
Schaftdichtungen: Synthetikfaser (Fasit)
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Anmerkung: Beim 3-Wege-Modell ist der Durchgang des Fluids
wahrend der Steuervorgange garantiert.

Montage

Die beschriebenen Arbeitsvorgéange diirfen ausschlieBlich von
einer qualifizierten Fachkraft und unter Befolgung der geltenden
technischen Richtlinien vorgenommen werden.

Unter Zuhilfenahme eines Maulschliissels eine komplette
Drehung der Steuerstange des Ventils vornehmen.

Die sich am Ausgang des Servomotors befindliche metallische
Kupplung tiberpriifen und eventuell mit der Steuerstange des
Ventils ausrichten (Abb. D).

Den Servomotor bis zu dessen Anschlag in das Ventilgehduse
einfligen (Abb. E), wobei der Sechskantring vollkommen vom
Servomotor verdeckt sein muss.

Den Feststellsplintin () einflgen (Abb. F).

Wichtig!

— Uberpriifen, ob der Servomotor senkrecht zum Ventil ausge-
richtet ist.

— Nach Maglichkeit sollte der Motor vertikal iber dem
Kugelventil installiert werden.

— Der auf dem Vier-Wege-Ventil installierte Anzeiger der
Durchflussrichtung muss bei der Installation des Motors
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immer in dieselbe Richtung des Durchflusses, der zur Anlage
geleitet wird, zeigen (Abb. L).

— Wird das Bypass-Differentialventil (Option) installiert, muss
das Vier-Wege-Ventil sowohl mit einem Vorlauf als auch mit
einem Riicklauf versehen sein, siehe hierzu Abb. M.

Bei horizontal installierten Sammlern sollte der Vorlaufsammler
tiber dem Riicklaufsammler installiert werden.

- Hinsichtlich des Ventils kann der Motor sowohl mit nach
rechts als auch mit nach links austretenden Kabeln installiert
werden, ohne dass die einwandfreie Funktionsweise des
Mikroschalters beeintrachtigt wird (Abb. M).

Anschlussschaltpléne

Anschlussschaltplan mit iiber den Motor des Ventils bei
230V (1/2"-1": 5 A max; 1"1/4-2": 6 A max) eingespeistem
Verbraucher U, 1/2"-1" (Fig. P); 1"1/4-2" (Fig. S).

Anschlussschaltplan mit unabhéngig eingespeistem

Verbraucher U (max 230 V; 1/2"-1":5 A (Fig. Q);
1"1/4-2"6 A) (Fig. T).

Abmessungen - Seite 12-17.
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Austausch der Servomotoren der vorhergehenden

Serie durch Servomotoren fiir Ventile 1/2"-1"

— Die zwei sich seitlich des Servomotors befindlichen Schrauben
Alosen (Abb. N).

— Den Servomotor herausziehen.
Unter Zuhilfenahme eines Maulschliissels eine komplette
Drehung der Steuerstange des Ventils vornehmen.
Die sich am Ausgang des Servomotors befindliche metallische
Kupplung tiberpriifen und eventuell mit der Steuerstange des
Ventils ausrichten (Abb. D).

— Den neuen Servomotor einfiigen und mit den zwei Schrauben
A des ausgetauschten Servomators befestigen (Abb. 0).

— Fir den elektrischen Anschluss, siehe Abb. R.

Austausch Servomotoren 1/2" - 1"

mit Modell 1"1/4 - 2"

— Feststellsplint und Servomotor herausziehen.
Unter Zuhilfenahme eines Maulschliissels eine komplette
Drehung der Steuerstange des Ventils vornehmen.
Die sich am Ausgang des Servomotors befindliche
metallische Kupplung tberpriifen und eventuell mit der
Steuerstange des Ventils ausrichten (Abb. D).

— Den Servomotor wieder einfiihren, wie im Abschnitt
«Montage» beschrieben.

— Fiir den elektrischen Anschluss siehe Abb. U.
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Ausrichtung des Kugelventils - Servomotor

— Die nicht vollkommene SchlieBung des Ventils durch ein
tibermaRiges Vorziehen der Ziindung des Servomotors kann
durch Drehen des gesamten Servomotorkdrpers korrigiert
werden.

— Nach Lockern der Nutmutter x (Abb. H) und Drehen des
Adapters y um 180° (Standardstellung wie in Abb. G, ein-
stellbare Stellung wie in Abb. 1) die Kugel am Ventilkérper
mit der Zugstange z ausrichten und den Servomotor durch
das richtige Einstellen des Adapters einlegen.

Den letzteren in der erreichten Stellung durch Festziehen
der Nutmutter x befestigen.

Achtung!

Bei sich in Betrieb befindlicher Anlage kdnnen die Steuerstange
des 2-Wege-Ventils und die zugehdrigen 0-Ringe, wie in der
Abbildung in den mit dem Ersatzteil gelieferten Anweisungen
dargestellt, ausgetauscht werden.

Lastverluste - Seite 18:21.

Einige Installationsheispiele - Seite 22.
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Valvula esférica motorizada

Série de valvulas:

— 2vias On-0ff,

— 3vias desviadora,

— 4 vias telescopica (com passagem de by-pass acoplavel a
uma valvula de by-pass diferencial — opcional).

£ adequada para instalagdes de aquecimento por dreas, ins-
talagdes com energias alternativas, instalacdes de irrigacdo
automdtica, instalagdes gerais com fluidos quentes e frios
ndo quimicamente agressivos ou explosivos. O servomotor nas
medidas 1/2" - 1" é dotado de indicador “vélvula aberta” ou
“fluxo desviado” (Figuras A, B e C), nas medidas 1"1/4 - 2" ¢
de tipo estaque e dotado de indicador luminoso que sinaliza
“vélvula aberta” nos modelos de 2 vias, “fluxo desviado” nos
modelos de 3 vias.

Possui também um contato livre de saida para habilitagdo de
uma caldeira, de um contador, de um circulador ou de um utili-
zador geral alimentado de 6 até 230 V.

Dados técnicos do servomotor
Tensdo de alimentagdo: 230 V /50 Hz

24 Vac (somente 1/2" - 1")
Absorcdo: 4VA

Grau de protegao: IP 55 ﬁ / IP50 @ Q

Classe de isolamento: |l
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Torque motriz: 1/2"-1":14,5Nm (230 V) - 125 Nm (24V)
1"1/4-2": 28 Nm (230 V)
Angulo de rotagdo: 90° (2 vias) - 180° (3 vias)
90/270° (4 vias)
Tempo de manobra: 60 sec (2 vias) - 120 sec (3 vias)
60/180 sec (4 vias)
Temperatura nominal: de 0 até 50 °C
Contato auxiliar: 1/2"-1" 1-livre 5 A, 230 V (on/off)
1"1/4-2" 1-livre 6 A, 230 V (on/off)
Indicador: valvula aberta (2 vias) fluxo desviado (3 vias/4 vias)
Frequéncia manobra continuativa: 1/5 min. (2 vias)
1/10 min. (3 vias - 4 vias)

Dados técnicos da valvula

Corpo de latdo: ST UNI EN 12165 CW617N niquelado
Esfera de latdo: ST UNIEN 12165 CW617N cromada
Limites de funcionamento: de -40 °C a 100 °C (fluido circulante)
Pressdo de funcionamento: PN 40

Pressdo diferencial: maxima 6 bar

Vedagdo alojamento esfera: PTFE

Vedagdo haste de manobra: HNBR

Guarnices terminais: Fibra sintética (Fasit)

Nota: No modelo de 3 vias é garantida a passagem do fluido
durante as operagdes de manobra.
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Montagem

As operag0es aqui descritas devem ser executadas por pes-
soal técnico especializado e no respeito das normas técnicas
em vigor. Com a ajuda de uma chave fixa, efetuar uma rotagéo
completa da haste de manobra da vélvula. Verificar e eventu-
almente alinhar a junta metélica, na saida do servomotor, com
a haste de manobra da vélvula (Fig. D).

Introduzir o servomotor no corpo da vélvula (Fig. E) empurran-
do-0 até o batente (mangueira sextavada totalmente coberta
pelo servomotor).

Engatar o contrapino de travamento (O (Fig. F).

Importante:

— Verificar que o servomotor esteja perpendicular a vélvula.

— Se possivel é preferivel efetuar a instalagdo com o motor
vertical sobre a valvula esférica

— 0 indicador da diregdo do fluxo instalado na valvula de 4
vias devem estar sempre dirigido na mesma diregdo do
fluxo de remessa do equipamento no momento da instala-
¢do do motor (Fig. L).

— Se for instalada a vélvula de by-pass diferencial (opcional)
a valvula com 4 vias deve prever uma remessa e um retorno
(Fig. M).

No caso de coletores horizontais de barra é preferivel colo-
car o coletor de remessa acima daquele de retorno.
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— 0 motor pode ser instalado tanto na saida de cabos a
direita como a esquerda em relagdo a vélvula sem alterar a
funcionalidade do microinterruptor (Fig. M).

Esquemas elétricos de ligacdo

Esquema elétrico de ligacao com utilizador U alimenta-
do a 230 V (1/2"-1": 5 A max; 1"1/4-2": 6 A max) através
do motor da valvula, 1/2"-1" (Fig. P); 1"1/4-2" (Fig. S).
Esquema elétrico de ligacao com utilizador U com ali-

mentacao independente (max 230 V; 1/2"-1":5 A (Fig. Q);
1"1/4-2":6 A) (Fig. ).

Dados dimensionais - pagina 12-17.
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Substituicdo dos servomotores da série anterior
com servomotor para valvulas 1/2"-1"
— Afrouxar os dois parafusos A presentes nas laterais do
servomotor (Fig. N).
— Extrair o servomator.
Com a ajuda de uma chave fixa, efetuar uma rotagdo com-
pleta da haste de manobra da valvula.
Verificar e eventualmente alinhar a junta metélica, na saida
do servomotor, com a haste de manobra da vélvula (Fig. D).
— Introduzir o novo servomotor e travé-lo utilizando os dois
parafusos A retirados do servomotor substituido (Fig. 0).
— Para a ligagdo elétrica ver a figura R.

Substituic@o dos servomotores 1/2”

com modelo 1°1/4 - 2"

— Extrair o contrapino de blogueio e o servomator.
Com a ajuda de uma chave fixa, efectuar uma rotagdo com-
pleta da haste de manobra da vélvula.
Verificar e eventualmente alinhar a junta metélica, na saida
do servomotor, com a haste de manobra da vélvula (Fig. D).

— Introduzir o novo servomotor como indicado no paragrafo
“Montagem”.

— Para a ligagdo eléctrica ver a Fig. U.
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Alinhamento esfera valvula - servomotor

— 0 fecho incompleto da valvula devido a uma antecipagéo
excessiva na sincronizagdo do servomotor pode ser corrigi-
do rodando todo o corpo do servomator.

— Apés ter afrouxado o aro x (Fig. H) e rodado de 180° o
adaptador y (posigao standard como na Fig. G, posigdo
regulavel como na Fig. 1) alinhar a esfera no corpo da
valvula agindo na vareta de manobra z depois activar o
servomotor sincronizando correctamente o adaptador.
Bloguear o mesmo na posigdo atingida apertando o aro x.

Atencao!
Pode-se efectuar a substituicdo da haste de manobra da val-
vula de 2 vias e respectivos O-ring, com a instalagao em fun-

cionamento, seguindo o procedimento ilustrado nas instrugdes
que acompanham a pega de substituigdo.

Perdas de carga - pagina 18:21.

Alguns exemplos de instalagao - pagina 22.
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MoTopu3oBaHHbIii LLAPOBOIi KNanaH

Cepun knanaos:

— 2-XX0/0BOIA ABYXMO3MLIMOHHbIIA

—  3-XX0/0BOVi C Nepekfoyarenem

— 4-x Xo;0BOIA Teneckonnyeckuit (¢ Npoxofom baiinaca, COBMeCTUMbIiA C
AnddepeHUmanbHbIM baiinacHbM KNanaHoM —L0NOAHUTENbHbIIA).

MpeaHazHaueH ANA OTONMUTENbHBIX 30HHbIX CUCTEM, YCTAHOBOK C

aNbTePHATUBHON 3HEprieit, CACTEM aBTOMATUYECKOTO NOAMBA, YCTaHOBOK

00LLiEro xapakTepa ¢ ropayuMIA 11 XONOAHBIMU XULKOCTAMH, KOTOPbIE He

ABNAKTCA XUMUUECKI arpeccBHBIMIA W B3bIBOONACHbIMY. (epBOABUaTEND

pasmepamu 1/2"- 1" OCHALLEH VHANKATOPOM “KNanaH OTKPLIT” UK “noTok

oteeseH " (PucyHku A, B w 0), cepBoaBHUraTeNb repMeTUuHOro Tuna pasmepami

1"1/4 - 2" 0CHALLeH NHAVKATOPOM, CUTHANM3UPYIOLLAM “KNanaH OTKpLIT” B

2-X0ZI0BbIX MofienAX, “NIOTOK OTBEAEH "B 3-X X0M0BbIX MOZENAX.

Takxe npeaycmMoTpeH CBOOOAHbIN KOHTAKT Ha BbIXOAE ANIA Pa3peLLeHId KoTna,

KOHTaKTOp, UMPKYNATOP 1AM 06LLMiA nontb3oBaTeNb C nuTakvem ot 6 4o 230 B.

TexHnueckmne AaHHble cepBoaBUraTena
HanpsxeHue nuTania: 230B/50Ty
24Vac (Tonbko 1/2"-1")

[lornoLwexue: 4VA
Knacc 3awurbl: P55 = /1P50 ED =
Knacc nonaumm: Il
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[TPUBOAHON MOMEHT: 1/2"-1":145Hm (230 B) - 12.5Hm (24 B)
1"1/4-2" 28Hm (230B)

Yron noBopora: 90° (2-xop.) - 180° (3-x0a.)
90°/270° (4-xoz.)
Bpema manéspa: 60 cex. (2-xoz.) - 120 cex. (3-xoa.)

60/180 cex. (4-xon.)
BcnomoratenbHblit KOHTAKT: 5 A, 230 B makc.

1/2"-1" 1-cBoboaHbiii 5 A, 230 B (Bkn/BblK)

1"1/4-2" 1-BoboaHbiii 6 A, 230 B (Bkn/Bblkn)
VIHawkaTop: KnanaH oTKpbIT (2-X X0/10B0If)

MOTOK OTKJOHEH (3-X X040BOIA/4-X X00BOIA)
Pabouan Temnepatypa okpyxaioLuieit cpeapl: 01 040 50 °C
Yacrora HenpepbiBH.MaHEBpa:  1/5 MitH. (2B)

1/10 MuH. (3B-4B)

TexHnyeckne gaHHble KnanaHa

JlaTyHHbIt Kopnyc: STUNIEN 12165 CW617N HukenupoBatHblit
JIaTyHHbIV Lwap: STUNIEN 12165 CW617N xpomupoBaHHblii
Mpezentl GyHKuMoHMpoBaHma: o -40 °C 40 100 °C (LMpKYAMPYIOLLAA XUAKOCTD)
Pabouee faBneHne: PN 40

MakcumanbHbIi nepenaa Aasnexus 6 6ap

YnnotHeHue rHe3a wapa:  M3T0

YnnoTHeHe WnuHAens: HNBR

YnnoTHWUTeNbHbIE NPOKNAAKI XBOCTOBUKOB: CMHTETUYECKO BONIOKHO (Fasit)
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Mpumeyative: B 3-x0R0Boi MOAEM rapaHTUPYETCA NPOXOXKeHMe XUAKOCTH B
X071 BbINOAHEHIA onepaLiil MaHeBpa.

MonTax

OnucaHHble 37ecb onepauun AOMKHbI BbINONHATHCA TEXHUYECKIM
KBaNNOUUMPOBAHHBIM NEPCOHANOM, B COOTBETCTBUN C AeACTBYHOLIMMA
TeXHUYECKIMIU HOPMaMU.

MTpu nomoLLy GUKCUPOBAHHOMO KIOYa BLINOAHUTL NONHOE BpalleHue
LINNHAENA KNanaka.

MpoBEpUTb 1 NPY HEOOXOAMMOCTI BLIPOBHATD MeTannueckoe COeAUHeHe,
Ha BbIXOZe CepBOABUIATENS, C WNHAenem knanaxa (Puc. D).

YcTaHoBUTL CepBOABMraTeNb Ha Kopnyc knanaHa (Puc. E), Tonkaa ero
110 ynopa  (ecTurpaHHoe 3aXUMHOe KOMblo, MONHOCTbIO MOKPbITOE
CcepBogBHraTenem).

MoacoeauHutb cronopkbiit windt () (Puc. F).

BaxHo:

— [lpoBepuTb, uTO CEPBOABNTATENb NEPNIEHAUKYNIAPEH KNanaHy.

— [1e BO3MOXHO, NPEANOYUTAETCA YCTAHOBKA C BEPTUKAbHbIM JBUTaTeNem
(BEPXY LLIAPOBOr0 KNnanaka.

— WHaukatop HanpaBnexna NoToKa, YCTaHOBAEHHDbIA Ha 4- X0A0BOM
KnanaHe, Z10/XeH OblTb BCErJa OPUEHTUPOBAH B OAHOM HanpaBneHuy
110TOKa CUCTEMbI B MOMEHT yCTaHOBKY ABuratens (Puc. L).
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— llpu ycTaHoske AuddepeHumanbHoro GaiinacHoro knanava
(nononHuTeNbHOro) 4-X0Z0BOIA KNanaH npefycMaTpuBaeT nogauy u
BO3BPAT B COOTBETCTBHM C PUCYHKOM M.

B cyuae ropu3oHTaNbHbIX KOMNEKTOPOB Ha LUTaHre pekomeHayeTca
PA3MeCTUTb KONeKTOP NOAAuUM CBEPXY KONIEKTOPA BO3BpaTa.

- [lBuratenb MoXeT 6biTb YCTaHOBIEH Kak C BIXOZOM Kabeneit ¢ npasoit
CTOPOHI, TAK 11 C N1eBOI N0 OTHOLWEHMIO K KnanaHy, 6e3 u3mexeHus
GYHKUMOHaNbHOCTU MUKpOBbIKMiouaTena (Puc. M).

3l'leKTpVI'-Ie(KVIe cXembl coeuHeHusA

IneKTpuyeckas cxema coefMHeHUA ¢ nonb3oBatenem U,
nuTaembim Ha 230 B (1/2”-1”: 5 A makc.; 1”1/4-2": 6 A makc.),
yepes aBuratenb Knanasa, 1/2”-1” (pucyok P); 171/4-2"
(p1CyHOK S).

neKTpuYeckas cxema coefiuHeHuA ¢ nonb3oBatenem U, ¢
OTAeNbHbIM NuTaHnem (makc. 230 B; 1/2”- 1”: 5 A (pucyHok Q);

171/4-2":6 A) (pucyHok T).

Pa3mepHble AaHHbIe - (rpatiniia 1217
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3ameHa cepBopBUraTeneil npeAblayLIei cepum Ha
cepBopBuratenb and knanaxos 1/2"-1”
— Ocnabutb [1Ba BUHTa A mMeroLecs 00KOBbIX CTOPOH CepBoABUraTena
(Puc.N).
— (Hatb cepsoAaBuratenb.
Mpn nomoLUM GUKCMPOBAHHOTO KAloua BbINOAHUTL MOAHOE BpaLleHMe
WwnuHAena KnanaHa.
HpOBE‘pV]Tb nnpn HEOGXOL[MMO(TM BbIDOBHATb MeTannnyeckoe
COBLMHEHMe, Ha BbIXOAE CEPBOABMTATENS, C LUNMHAENEM KnanaHa (Puc. D).
— YCTaHOBUTb HOBBII cepsoaBuratenb 3&6ﬂ0KMpOBaTb €ro npu nomoLLn
[IBYX BUHTOB A, B3ATbIX 13 3aMeHEHHOTO cepBogBuratens (Puc. 0).
- [lﬂﬂ IMNEKTPUYECKOro CoeINHEHNA CMOTPUTE PUCYHOK R.

3ameHa cepBopBurateneit 1/2” - 1" va mogennb 171/4 -2”

- CHATb BNOKMPOBOYHBIIA LLINAVHT 11 CEPBOABHUTATEIb.
Mpu nomouin GUKCUPOBAHHOMO KIKOUa BbINOAHUTb MOMHOE
BpaLLieHe LINNHAENA KNnanaHa.
MpoBepUTL 11 NPI HEOBXOAMMOCTI BBIPOBHATL METANINYECKoe
COeAIMHEHWE Ha BbIX0/le CePBOABUMATENA C LINMHAENEM KnanaHa
(Puc. D).

- YCTaHOBUTb HOBbII CepBOABUIaTENb B COOTBETCTBIAM C YKA3aHUAMY
naparpada “MoHTax".

- [InA aneKkTpuyeckoro coeinHeHna cv.Puc. U.
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BblpaBHMBaHMe wiapa KnanaHa - cepsoasurarens

- HenonHoe 3akpbiTie KNanaHa, BbI3BaHHOE Ype3MepHbIM OnepexeHnem
$a3mpoBKI CePBOABUTATENA, MOXKET KOPPEKTUPOBATLCA, MOBOPAUNBAA
BeCb KOpNYC CepBOABMraTENS.

- [ocne ocnabneuns 3axumHoro KontbLa X (Puc. H)  noopaumgas Ha 180°
MepexoAHVK Y (CTaraapTHoe MonoxeHue cornacko Puc. G, perynupyemoe
M0N0XeHwe CornacHo Puc. 1), BbIPOBHATH LIAP C KOPNYCOM KnanaHa nyTém
BO3/1€VCTBIAA Ha LUTOK yNpaBMeHyA Z, 3aTem yCTaHOBWTb CEPBOABMTATEND,
00ecneunBas CoOTBETCTBYIOLLYH Ga3UPOBKY NEPEXOAHIKA.
3a6n0KIPOBATH €ro B AOCTUTHYTOM NOMOXKEHUH, 3aTATUBAA 3aKUMHOe
KONbLIO X.

BHumaHme!
MoXHO 3aMeHUTb WNNHAENb 2-X0A.KNaNaHa U COOTBETCTBYHUIME
yNOTHUTeNbHbIE 0-KONbUA HA GYHKUMOHMPYIOLLeH YCTaHoBKe, Cleays

npoueaype, NPUBEJEHHON B UHCTPYKUUAX, NPeAOCTABAAEMbIX B
NPUHAANEXHOCTAX K 3aMaCHbIM YaCTAM.

MoTtepu Hanopa - crpaniua 18+-21.

HekoTopble npumepb! YCTaHOBKM - CTpaHiLa 22.
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Z@aipiki 8ava pe oepBopoTEp

Zelpa Bavav (BaABidwv):

- Aiodn On-Off

- Tpiodn ektpormg pong

- Tetpaodn TAeoKoTKY (Ue TEpacpa by-pass, mou pmopei va
ouvouaoTei pe pia dlagoplkr Bava by-pass -MPOAIPETIKA-).

Elvat katdAnAn yia povadeg B¢ppavong katd (wveg, eykataotd-

OELG |E EVANAKTIKEG HOPPEG EVEPYELG, OUOTAHATA AUTOHATNG

apdevong, didgopa KuKAwHata pn SlaBpwTikwv 1 ekpAgILwY

Beppwv kat Yuxpwv peuotwv. To oepBopotép ota peyédn 1/2" -

1" S1aBétel beiktn “avoiytig BahBidac”n “extpomr pori¢” (Eikdveg

A, Bkat Q), ota peyebn 171/4 - 2" eival oteyavomoinpévou Tomou

Kat Slabétel pia evdelkTikr Auyvia mou emonpaivel “avolytr) Bak-

Bida” ota povtéha 2 08wy, “ektpomm poric” ota HovTéAa 3 08wv.

AiabéTel emiong pia eAelBepn emagn eE630U, Yia TOV EAEYXO VO

AEBNTa, evOg METPNTN, EVOG KUKAOGOPNTH 1 Wiag orolacdnmote

OUOKEUNG XProng, Tou Tpo@odoTeital e Taon amo 6 £wg 230 V.

TeXVIKG XapakTnpIOoTIKA TOU ogpBoPOTEP
Tdon tpogodooiag: 230V /50 Hz

24 Vac (povo 1/2"-17)
Aroppopoupevn loxug: 4 VA

Baduog npootaciag: 1P 55 Ld / IP50 )=

K\aon povaong: Il
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Porm: 1/2"-1":14,5Nm (230 V) - 12,5 Nm (24 V)
1"1/4 -2": 28 Nm (230 V)
Twvia meplotpoerc:  90° (diodn) - 180° (tpiodn)
90/270° sec (TeTpaodn)
Xpovog petalayng: 60 sec (diodn) - 120 sec (tpiodn)
60/180 sec (teTpaodn)
Beppokpaoia xwpou Aettoupyiag:  amoé 0 éwg 50 °C
BonBntikn enagn: 1/2”-1" 1-eheuBepn 5 A, 230 V (on/off)
171/4 - 2" 1-eAeuBepn 6 A, 230 V (on/off)
Agikng: avolytr BaABida (2 0dwv)
EKTPEMOUEVN o] (3 06wWv/4 08wv)
TuvexOpevn ouxvoTnTa XepIopol:  1/5 min (2 06wV)
1/10 min (3 060V - 4 08wV)

Texvika xapaktnpioTika 8avag (6aA6idag)
Yopa and opeixahko: ST UNIEN 12165 CW617N vikehwpévo
Yoaipa ano opeixako: ST UNIEN 12165 CW617N xpwpiwpévn
Oplakég Tipé Aetoupyiag: amd -40 °C éwg 100 °C (KuKAo@opoLV peuoTo)
Mieon Aertovpyiag: PN 40

Magopikr mieon: péylotn 6 bar

Steyavotnta é6pag ogaipag: PTFE

YTeyavotnta agova xeiptopou: HNBR

JTEYaVOTOINTIKG OTEAEXWV agova: YuvOeTikr iva (Fasit)
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Y nueiwon: XTo povtélo 3 odwv eivat eyyunuévn n diéhevon tou
VYPOU KATA TN SIAPKEL TWV EVEPYELWV XEIPIOHOV.

Movrapiopa

O1 evépyeleq TIoU MEPLYPAPOVTAL TIAPAKATW TIPEMEL va yivovTal
U6VO aro eEEIDIKEUEVOUG TEXVIKOUG KAl O GUMUOPPWAT e TOUG
LOXUOVTEG TEXVIKOUG KaVOVIOUOUG.

Me 1 Bonbela evog KAeWdlou, KavTe pia TARpn MepLOTPOPT TOU
&Eova petalayng tng BaABidag. EAEYETE kal evdexopévmg
euBuypappioTe Tov PETAANKO OUVDEDHO, TIOU EEEPXETAL QMO TO
0ePPOHOTED, e Tov AEova peTalayng g Bavag (2x. D).
MovtapeTe 10 0epPOHOTEP NAVW OTO 0P ™G Bavag (Zx. E),
TECovTag To péXPL TépPa (0 eEAywvoq SakKTUALOG MpEmeL va
KaAUTTTETAL TIARPWG AMG TO OEPPOHOTED).

Bate v mepévn acpakiong @ (2x. F).

ZnMavTiKA maparipnon:

- BeBawBeite 611 T0 0EpPoLOTEP gival kABETO TIPOG TN Pava.

— Av autd eival duvartd, povtapete T Bava pe 10 0epPOUOTER
KatakdpuPa Mavw o’ Qutry.

- 0 deiktng KaTeUBuVONG PONG MO UNAPXEL TIAVW OTNV TETPAODN
Bava mpénel va eival mavioTe MPOcaAvATOAIOKEVOG TPOG TV
KkateUBuvon G pong MPOCAYWYNg TG EYKATAOTAONG KATA TN
OTIYUN HOVTOpIOpaTOS TOU HOTEP (2X. L).

- Av eykaTaomoeTe n SlapopLkr Bava by-pass (PoapeTKa), n
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TETPAOON Bava mpérel va dlabeTel pia £5080 mpooaywyng Kat
pia emoTpogng, 6nwg eaivetal oto oxnua M.
2e nepintwon optlovTiwy oUAAEKTOV TUMOU padou,
0 OUANEKTNG TPOOAYWYNHG TPETEL, KATA TpoTiunon, va
MOVTAPLOTEL TAVW aTI6 TO GUAAEKT EMLOTPOPNG.

— H €€odog Twv KaAwdiwv Tou LOTEP Urnopel va eival gite mpog
Ta 0e€ld, &iTe TPOG TA APLOTEPA, XWPIG AUTO va emmpeddel
AEITOUPYIKOTNTA TOU JKPOBLOKOTTTN (2X. M).

Zuvdeopohoyia

HAekTpIKO oxnpa ouvdeong pe diaragn xpriong Tumou U
mou Tpopodorteital pe 230 V (1/27-17: 5 A max; 171/4-2”:
6 A max) pyéow Tou potép Tng Bavag, 1/2”-1” (Fig. P);
11/4-2” (Fig. S).

HAekTpIkO oxApa olvdeong e diaragn xpnong Tumou

U pe ave€aptntn Tpogodoasia (max 230 V; 1/2”-17:5 A
(Fig. Q); 1”1/4-2": 6 A) (Fig. T).

ZroIyeia dIAOTAGEWV - oel. 12:17.
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AvTiKatdotacn gepBopoTéP TPONYOUHEVG OEIPAC

e oepPopotép yia farBideg 1/2"-1"

- Zeo@i€te TIG dUo Pideq A, TOU UMAPXOUV OTIG TIAEUPEG TOU
potép (2x. N).

- Arnoondote 10 0epROLOTED.
Me 1 BonBela evag KAEWDIOU, KAVTE ia MANPN MEQLOTPOPT TOU
agova petalayng tng PaABidag. EAEYETE kal evoeXOpEVWG
euBuypaupioTe Tov HETAAAIKO OUVdEDHO, TTou eEEpyeTal amnod
T0 0gpPOHOTER, pE Tov GEova petalhayng g Bavag (2x. D).

- ToroBeToTE TO VEO GEPPOHOTEP KAl OTEPEWOTE TO WE TIG SUO
Bideq A Tou mponyouuevou aepPBopoTEP (2X. O).

- Ta mv nAektpikr ouvdeon, BA. Zx R.

Avtikatdotaon oepPopotép 1/2”- 1"

pe povtého 171/4 - 2"

— Bydhte v mepdvn aopdAiong Kat To 0epPOHOTED.
Me tn BorBeia evog KAeldlo0, KAvTe pia mARpn mEPLOTPOPN
Tou d&ova petarayng e Bdvag.
ENéyETe Kal evdexopévwe evBuypappiote Tov HETANNIKO
00VSeapo, TIou e§€pxeTal amd To 0epBopOTEP, He Tov agova
peTaMayng e Bdvag (2x. D).

— TomoBeToTE TO VEO 0PBOHOTEDP OMWG AVAPEPETAL OTNVY
napdypago “Movtapiopa”.

- [la v nhektpikr oOvdeon PAéme 3y. U.
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Eueuypdppmn évopaipne Pakpidac - pondntikov

KlVI]'l'l]p(l
To un mipec kheiowo tng BarBidac mou ogeidetar ot pia
umepPoikr eriomeuon Tou Ypoviopou Tou BonBnTikou Kivntrea
umopei va ival owoto yupilovtag oAdOkANpo To oWUA TOU
BonBnTikou kvnTrpa.

- Aol haokdpete To Saktuho X (Eik. H) kat yupioete kata 180°
Tov poaappoyéa Yy (Béon otdvtap onwg oty Eik. G, Béon
puBuiCopevn omwg oty Eik. I) evbuypappiote T ogaipa pe 10
owpa e BaABidag evepywvtag endvw ot papoo Yeipiopol z
Kal OTn OUVEyela €10dyeTe To BonBnTikd kvntripa povilovtag
OWOTA TOV IPOOAPHOYEQ.

Mmhokdpete autov Tov Teheutaio otn Béon mou éyel emmeuyOel
0¢lyyovtag 10 SaKTUMO X.

Mpoooxn!

Mnopeite va avtikataotioete Tov dgova petarayi tng diodng pavag
Kal Toug avtioTolyoug SakTuhioug, v N eykatdotaon Bpioketal og
Aettoupyia, akohouBavtag T dladikacia mov mpoTeiveTal oTig 00nyieg
110V apéxovtal Jadi e To avTaMakTIko.

ATNQAEIEG POPTIOU - oeA. 18:21.

Mepika mapadeiypara eykataoTaong - oeh. 22.
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Rispetta I'ambiente!
Per il corretto smaltimento, i diversi materiali devono essere separati e
conferiti secondo la normativa vigente.

Respect the environment!
For a correct disposal, the different materials must be divided and collected
according to the regulations in force.

jRespeta el ambiente!
Para un correcto desecho de los materiales, deben ser separados segun la
normativa vigente.

' : 1
ez |'envir !

p !
Pour procéder correctement a leur élimination, les matériaux doivent étre triés et
remis a un centre de collecte dans le respect des normes en vigueur.

Umweltschutz!
Zur richtigen Entsorgung miissen die verschiedenen Materialien getrennt und
gemdR den giiltigen Bestimmungen abgegeben werden.

Respeite 0 ambiente!
Para a eliminagdo correta, os varios materiais devem ser separados e
distribuidos de acordo com a norma em vigor.

Beperute okpyxatoyio cpepy!
[InA COOTBETCTBYIOWLEN YTUNM3ALMN PA3TINUHbIE MATEPHATbI AOMKHBI
DPa3heNATLCA 1 CAABATLCA B COOTBETCTBIN C AENCTBYIOLLM HOPMATVBOM.

ZeBaoTeite TO MePIBAAAOV!
[Ma T 0woTr avakukAwon, Ta Slapopa UALKA TpETeL va XwpilovTal kat
va dlatiBevtal oupwva Pe v Woxuouoa vopobeaia.
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